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®* Marche a fréquence imposéee
®* Auto-commutation

®* Electronigue de commande
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Systeme auto-commute

Champ magnétique

Aimant rotorique
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Electronigue de commande, principe
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Electronique de commande, multipoles
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Electronique de commande, onduleur
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Electronigue de commande, commutation a 120 degres
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Electronique de commande, capteur de Hall
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e GGrace a une électronique de
commande adaptée, le moteur
synchrone peut étre auto-commuté

e Pour l'auto-commuté, I'électronique
de commande a besoin de connaitre
la position du rotor

e Lorsque le moteur est auto-
commuté, il adapte sa vitesse a la
charge lorsque la tension est
constante. |l se comporte comme un
moteur DC



